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Γιατί εκπαιδευτική ρομποτική;

•Συνεργασία

•Θεωρητική γνώση – πρακτική εφαρμογή

•Εισαγωγή στον προγραμματισμό 

•Κριτική σκέψη



Περιφερειακό Δημοτικό Σχολείο Ασίνου

Τάξη Ε΄





Ενσωμάτωση Εκπαιδευτικής Ρομποτικής στο 
Μάθημα των Μαθηματικών

Έννοιες Μαθηματικό περιεχόμενο 
Τάξης Ε΄

Δείκτες επιτυχίας

Αρνητικοί και θετικοί 
αριθμοί

Ενότητα 3.
Εισαγωγή στους αρνητικούς 
αριθμούς

Αρ4.1 Συγκρίνουν και σειροθετούν ρητούς 
αριθμούς (θετικούς και αρνητικούς) και 
ορίζουν τη θέση τους στην αριθμητική 
γραμμή.

Μέτρηση αποστάσεων Ενότητα 4. Είδη γραμμών Γ2.1 Ονομάζουν και κατασκευάζουν σημεία, 
ευθύγραμμα τμήματα, ημιευθείες, ευθείες 
και διάφορα είδη γραμμών (καμπύλες, 
ευθείες, τεθλασμένες) με διάφορα μέσα και 
λογισμικά.

Κατανόηση βασικών
γεωμετρικών ιδιοτήτων

Ενότητα 4.
Ιδιότητες 
παραλληλογράμμων
Σχήματα σε σύστημα αξόνων

Γ3.10 Σχεδιάζουν απλές γεωμετρικές 
κατασκευές.
Γ3.12 Διερευνούν την έννοια των 

συντεταγμένων.
Γ3.13 Κατασκευάζουν απλά δισδιάστατα 

σχήματα και περιγράφουν οδηγίες 
κατεύθυνσης, χρησιμοποιώντας 
ευθύγραμμες κινήσεις και στροφές.



Έννοιες Μαθηματικό περιεχόμενο 
Τάξης Ε΄

Δείκτες επιτυχίας

Αναλογίες Ενότητα 6. Εισαγωγή στους 
λόγους/αναλογίες, στρατηγικές 
επίλυσης προβλημάτων αναλογίας

Αρ4.8 Διερευνούν την έννοια του λόγου
Αρ4.13 Διατυπώνουν και επιλύουν προβλήματα 
αναλογίας.

Συνάρτηση, γραφική 
παράσταση

Ενότητα 6. 
Οργάνωση δεδομένων, έννοια 
διατεταγμένου ζεύγους στη 
στατιστική (γραφική παράσταση)

Ενότητα 7. 
Μετάφραση αλγεβρικών 
εκφράσεων
Εισαγωγή στην επίλυση εξίσωσης 
Εισαγωγή στην έννοια της 
συνάρτησης 
Έννοια μεταβλητής – Επίλυση 
προβλημάτων με μεταβλητές

Αλ3.3 Χρησιμοποιούν διατεταγμένα ζεύγη, για να 
αναπαραστήσουν πληροφορίες από την 
καθημερινή ζωή (π.χ. η επίδοση ενός μαθητή στα 
μαθηματικά και στη γλώσσα). Αλ3.4 Σχεδιάζουν 
σε ορθοκανονικό σύστημα αξόνων διατεταγμένα 
ζεύγη ή δεδομένα που δίνονται σε πίνακα.
ΣΠ3.1 Διαβάζουν και κατασκευάζουν γραμμικές 
γραφικές παραστάσεις  
ΣΠ3.2 Οργανώνουν δεδομένα σε στήλες και 
χρησιμοποιούν την έννοια του διατεταγμένου 
ζεύγους.

Αλ3.5 Αντιλαμβάνονται την έννοια της 
συνάρτησης ως «ένα-προς-ένα αντιστοιχία» μέσω 
πινάκων, διαγραμμάτων και γραφικών 
παραστάσεων.
Αλ3.8 Απλοποιούν μαθηματικές εκφράσεις και 
υπολογίζουν την τιμή μαθηματικών προτάσεων 
για συγκεκριμένες τιμές μεταβλητών. 
Αλ3.10 Γράφουν μαθηματικές εκφράσεις ή 
εξισώσεις με μεταβλητές, για να 
αναπαραστήσουν πληροφορίες και να επιλύσουν 
προβλήματα. 



Ενσωμάτωση Εκπαιδευτικής Ρομποτικής στο 
Μάθημα των Μαθηματικών

Έννοιες Μαθηματικό περιεχόμενο 
Τάξης Στ΄

Δείκτες επιτυχίας

Αρνητικοί και θετικοί 
αριθμοί

Ενότητα 2.
Ακέραιοι αριθμοί (θετικοί 
και αρνητικοί)

Αρ3.8 Χρησιμοποιούν αρνητικούς 
αριθμούς στην καθημερινή ζωή.

Κατανόηση βασικών
γεωμετρικών ιδιοτήτων

Ενότητα 6.
Ιδιότητες 
παραλληλογράμμων
Τραπέζιο

Ενότητα 12.
Κύκλος

Γ4.1 Αναγνωρίζουν, περιγράφουν και 
κατασκευάζουν δισδιάστατα 
σχήματα.

Μ4.5 Υπολογίζουν την περιφέρεια 
του κύκλου.
Μ4.7 Επιλύουν προβλήματα που 
εμπεριέχουν σχέσεις μεταξύ 
ακτίνας, διαμέτρου και περιφέρειας 
κύκλου. 



Έννοιες Μαθηματικό περιεχόμενο Τάξης 
Στ΄

Δείκτες επιτυχίας

Αναλογίες Ενότητα 7.
Έννοια του λόγου

Ενότητα 11.
Λόγοι, αναλογίες

Αρ4.8 Διερευνούν την έννοια του λόγου, 
διακρίνουν δύο ανάλογα και δύο μη ανάλογα 
ποσά και αναφέρουν πότε μια σχέση αφορά 
ευθέως ανάλογα ή αντιστρόφως ανάλογα ποσά.

Αρ4.13 Διατυπώνουν και επιλύουν προβλήματα 
αναλογίας.

Συνάρτηση, γραφική 
παράσταση

Ενότητα 2. 
Ερμηνεία και κατασκευή γραφικών 
παραστάσεων

Ενότητα 10.
Αλγεβρικές εκφράσεις
Εξισώσεις
Μεταβλητές
Διατεταγμένα ζεύγη
Συναρτήσεις

ΣΠ4.2 Διαβάζουν και κατασκευάζουν γραμμικές 
γραφικές παραστάσεις.

Αλ3.3 Χρησιμοποιούν διατεταγμένα ζεύγη, για να 
αναπαραστήσουν πληροφορίες από την 
καθημερινή ζωή 
Αλ3.4 Σχεδιάζουν σε ορθοκανονικό σύστημα 
αξόνων διατεταγμένα ζεύγη ή δεδομένα που 
δίνονται σε πίνακα.
Αλ3.7 Αναπαριστούν γραφικά γενικούς τύπους 
συναρτήσεων.

Σχέση ανάμεσα στην ταχύτητα, το χρόνο και τη μετακίνηση.



•





Στόχος μαθήματος:

•Τα παιδιά να περιγράφουν, 
να επεξηγούν και να 
αναπαριστούν τη σχέση 
μεταξύ δύο μεταβλητών.
Τάξη Ε΄ 
Ενότητα 7:  Άλγεβρα
Θέμα : Έννοια συνάρτησης, γραφή γενικού 
τύπου και γραφική αναπαράσταση 
συνάρτησης



ΑΠΟΣΤΟΛΗ 1

Κινήστε το ρομπότ μπροστά. Οι 
τροχοί του να κάνουν 1 πλήρη 
περιστροφή. Πόση απόσταση 

διένυσε το ρομπότ;

ΕΞΕΡΕΥΝΗΤΗΣ ΤΟΥ ΠΛΑΝΗΤΗ Α2017



Αριθμός
πλήρων 

περιστροφών

Απόσταση (cm) Διατεταγμένο 
ζεύγος

1

2

4

90 cm

ν





ΑΠΟΣΤΟΛΗ 2

Κινήστε το ρομπότ μπροστά για 
2 δευτερόλεπτα. Πόση 

απόσταση διένυσε το ρομπότ;



Δευτερόλεπτα Απόσταση (cm)

2

4

6

χ



ΑΠΟΣΤΟΛΗ 3

Κινήστε το ρομπότ προς τα 
πίσω για 2 δευτερόλεπτα. Πόση 
απόσταση διένυσε το ρομπότ;



Δευτερόλεπτα Απόσταση (cm)

2

4

6

α







ΑΠΟΣΤΟΛΗ 4
Ανοίξτε το φάκελο που έχετε σε κάθε 

ομάδα.
Η γραφική παράσταση που έχετε 

μπροστά σας αναπαριστά τη σχέση 
μεταξύ απόστασης και χρόνου. 
Σχεδιάστε το πρόγραμμα που 

ακολούθησε το ρομπότ και  περιγράψτε 
την πορεία του στον πλανήτη Α2017.









ΑΠΟΣΤΟΛΗ
Η αποστολή σας …..

να μας βοηθήσετε στη 
χαρτογράφηση της περιοχής 

στον Άρη, δίνοντας τις 
κατάλληλες οδηγίες στο 

ρομπότ.







Για να σας διευκολύνουμε 
έχουμε χωρίσει την περιοχή σε 

μικρότερα τεμάχια.



1 2

3

4

6

7

5

8

Κάθε ομάδα θα αναλάβει από 
3 τεμάχια.

ΣΤΟΧΟΣ: το ρομπότ να κινηθεί 
στο περίγραμμα κάθε σχήματος!

9

Α΄ΟΜΑΔΑ: 1,2,3
Β΄ΟΜΑΔΑ: 4,5,7
Γ΄ ΟΜΑΔΑ: 6,8,9



1. Μετρώ με το χάρακα το μήκος των
πλευρών.

2. Μετρώ με το μοιρογνωμόνιο το
μέτρο των γωνιών.

3. Σχεδιάζω το τρίγωνο με το ρομπότ
εδάφους.



Βοηθήστε την εταιρεία           να 
χαρτογραφήσει τα 

συγκεκριμένα οικόπεδα.

5
7

98

ΧΑΡΤΗΣ ΚΥΠΡΙΑΚΗΣ ΑΟΖ –
ΑΠΟΚΛΕΙΣΤΙΚΗ 

ΟΙΚΟΝΟΜΙΚΗ ΖΩΝΗ



1.Αναγνωρίζω το σχήμα.
2. Σημειώνω τις ιδιότητές του.
3.Υπολογίζω με βάση τις ιδιότητες το

μήκος των πλευρών και το μέτρο των
γωνιών.

4.Δίνω τις κατάλληλες οδηγίες στο ρομπότ
εδάφους για να κατασκευάσει το
συγκεκριμένο τετράπλευρο.



Οι εταιρείες χρησιμοποιούν για τη χαρτογράφηση 
των οικοπέδων 2 διαφορετικά ρομπότ. Αν η 

ταχύτητα σε κάθε δραστηριότητα του ρομπότ 
παραμένει σταθερή (ίδια) μελετάτε στην ομάδα 
σας ποιο από τα δύο ρομπότ θα είναι πιο γρήγορο 

σε κάθε μία από τις δύο περιπτώσεις:

Α΄
Χρόνος 4 

δευτερόλεπτα

Β΄
2 πλήρεις 

περιστροφές



Ευχαριστώ πολύ για την προσοχή σας!


